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Zylinderspule
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Weitere Beispiele

c) Ringspule:
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d) Beliebige Leiterformen:

Biot-Savart-Gesetz
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Stromschleife

Paradebeispiel für Biot-Savart-Gesetz
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Magnetisches Dipolmoment

Bemerkung: Resultat gilt für beliebige Form der Fläche.

Das magnetische Dipolmoment ist eine charakteristische Größe!
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Helmholtzspule

Praktische Realisierung des (fast) homogenen B-Feldes:
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3.3. Die Lorentzkraft
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Lorentz-
KraftBeweis:

• Empirische experimentelle Beobachtung

• Invarianz der Elektrodynamik unter Lorentztransformationen

( ↔ spezielle Relativitätstheorie )  ⇒
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Kraft auf Leiter mit Strom

• v
D

= Driftgeschwindigkeit der Ladungen q

• n  = #Ladungen q pro Volumen

• A  = Leiterquerschnitt
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Kraft auf Paralelle Drähte

Spezialfall:
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Fahdenstrahlrohr
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Alternative Methoden zur e / m-Messung:

Kathodenstrahlröhre mit überlagerten E- und B-Feldern
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Barlowsches Rad
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Lorentzkraft auf Elektronen überträgt 
sich durch Reibung der Elektronen im 

Metall auf das Rad


