
Aufgabe 1 
 
a) Taylorentwicklung: 
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somit folgt: 
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b) Energieerhaltung, d.h. Gesamtenergie des Systems ist über pot. Energie am Punkt x=xmax 
festgelegt. 
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c) Aus Formelsammlung : 
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Differentialgleichung: 
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Aufgabe 2 
 
a) 0)()(  tkxtxm    mit )sin()( tAtx   
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b)   Ausgangsdifferentialgleichung: 0)()( 2  txtx   
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   erfüllt die DGL. Nicht 
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   erfüllt die DGL. 
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   erfüllt die DGL. 
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   erfüllt die DGL. 
 
 



Aufgabe 3 
 
Aus dem Plot liest man ab: A = 0.5 cm, T  = 100ms   f = 1/T = 10 Hz  
 
Federkonstante D:   
aus Formelsammlung ( s.S.5 oben) 
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max. Geschwindigkeit: 
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Gesamtenergie: 
Alternative 1 über vmax 
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Alternative 2 über Auslenkung A und Federkonstante D 
 

JouleNmm
m

N
DAEges 05.0000025.02000)005.0(3950

2

1

2

1 22   

 
Aufgabe 4 
 
a)  Fallunterscheidung       Schwach gedämpfte Schwingung 
         Aperiodischer Grenzfall 
         Kriechfall 

b) Aus der Formel liest man ab:  = 0.2 s-1 und  = 1 s-1   
         Schwach gedämpft 
c)  = 1  T = 2 = 6.3s 
 
Wertetabelle    Plot 
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